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SHW CONNECTOR

Manuelles Wechselsystem
fur Roboterwerkzeuge.

AUTO CONNECTOR

Automatisches Wechselsystem
fur Roboterwerkzeuge.

BASE CONNECTOR

Manuelles Wechselsystem
far den ganzen Roboterarm.

Greif-Technik-Schmid GmbH
C P I P Schulze-Delitzsch-Weg 30 - 89079 Ulm-Wiblingen
am Niederlassung Siid: fon +49 731 8802560 - info@gts-p.de - www.gtsp.de  FEEE GET YOUR GRIP ON.




GET YOUR GRIP ON.

VERBINDEN
SHW MGW SWS SWA
Schubhebel-Wechselsystem  Manuelles Greiferwechsel- Schnellwechseladapter Schnellwechselsystem
system

ZUBEHOR DURCHFUHREN
SEK (SHW Zubehdr) MEK [MGW Zubehor] G-ACO063 DDF
Schubhebel-Elektro-Kupplung  Multi-Energie-Kupplung Auto-Connector Drehdurchfihrung

GREIFEN

GP Gz Gl GIS
Parallelgreifer Zangengreifer Innengreifer Innengreifer Senkung
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Parallelgreifer mit Kugelfihrung 0.0

1216 L . m
Serie JP (GPS doppeltwirkend (auch einfachwirkend erhiiltlich)
Bezeichnung At-Nr. ~ Hubmm Amm  Bmm  Greifkraft (N) Gewicht (Gramm)
JP.10 (GPS-L-10 2x2 48 31 46 57
JP.16 (GPS-L-16 2x3 67,3 40 120 127
120 GPSL120 | 2x5 | 848 | 54 178 248
P25 GPSL25 | 2x7 | 1027 | 66 274 47
132 GPsL32 | 2x10 | 113 | 92 474 729
Parallelgreifer mit T-Fiihrung
0[]
Y .
1 Besuchen Sie unseren Web-Shop:
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R www.jomid.de
Serie JP (GSP doppeltwirkend (auch einfachwirkend erhiltlich) $IP25
Bezeichnung Ai-Nr.  Hubmm Amm  Bmm  Greifkraft (N) Gewicht (Gramm)
SJP.20 P20 | 2x2 | 32 | 2 3 34
SIP.25 P25 | 2x3 | 3% | 3 75 5
SJP.32 (GSP-32 2x4 43 44 108 97
SJP.40 (GSP-40 2x6 4] 54 180 160

Technische Zeichnungen der Produkte sind in unserem Web-Shop zu finden.



In Cooperation mit:

¢

CAMOzzi

Automation

Serie JP CGPS - mif Kugelfihrung
Serie SJP CGSP - mit T-Fishrung

Robuste, kompakte und leichte Bauweise

Hohe Widerstandsfdhigkeit gegeniiber externen Kriften
Hohe Offnungs- und SchlieBgeschwindigkeit

Hohe Wiederholgenauigkeit

Frei von Kupfer, Silikon und PTFE

Hohe Austauschbarkeit (Zentrierbuchsen)
Positionserkennung mdglich

Schutz vor Verunreinigungen (IP40)

Montage & Robotik
Kunststoff & Gummi
Lebensmittel & Getriinke
Kosmetik

Medlzmlndusme G R l PNiederlassung Sud

Pick & Place Greif-Technik-Schmid GmbH
Lufihrung Schulze-Delitzsch-Weg 30 - 89079 Ulm-Wiblingen
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hochwertiges leichtes Gehduse aus Aluminium = Abfrage Gber magnetischen Sensor Typ KT58PM8

hochwertige Verdrehsicherung = kompakte Abmessung = Durchgangshohrung
Klemmschaft @ 14 /20 mm = Hub 10-100 mm

matic cylinders

Pnev | functions

with specia

cylinders
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pneumatic grippers
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Pneum tion function

preumatic cylinders with antirotd

in stainless steel
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Hub Hub

Bezeichnung Klemm-@ mm Hubmm  Anschluss Vakuum/Druckluft Amm Bmm Cmm Dsw Emm Gewicht (g)
GT.JDR.14.10.5 14 10 M5/M5 42 | 24 29 8 19 54
GT.JDR.14.25.5 14 25 M5/M5 1192 24 29 8 19 76

4 NEU | GT.JDR.14.50.5 14 50 M5/M5 1902 | 24 29 8 19

Bezeichnung Klemm-@ mm Hub mm  Anschluss Vakuum/Druckluft  Amm  Bmm Cmm Dsw Emm Gewicht (g)
GT.JDR.20.10.5 20 10 M5/M5 742 | 4 29 8 19 63

Bezeichnung Klemm-@ mm Hubmm  Anschluss Vakvum/Druckluft Amm Bmm Cmm Dsw Emm Gewicht (g)

GT.JDR.30.15.18 20 15 61/8/M5 872 | 34 | 39 | 13| 28 112
GT.JDR.30.30.18 20 30 61/8/M5 1302 34 | 39 | 13| 28 150
GT.JDR.30.50.18 20 50 G1/8/M5 1902 | 34 | 39 |13 | 28 200
< \EU | GT.JDR.30.75.18 20 75 61/8/M5 252 35 | 39 | 13| 28 270
< \IEU | GT.JDR.30.100.18 20 100 G1/8/M5 3402 34 | 39 | 13| 28 340




(+JAIGNEP

Unverzichtbar in Sachen Fitfings ist unser langjahriger Partner AIGNEP.
Fittings stehen Ihnen in unterschiedlichen Materialien zur Verfiigung.
Ob fiir hohen Druck oder jegliche Temperaturen, ob fiir Lebensmittel oder Medizinkonform ...

- wir liefern lhnen die passenden Fitfings.
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Gerne beraten wir Sie!

“JY1al jniio) Jap 95[ID|OS

lhr Jochen Schmid
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Bei hohem Druck ist die
Aignep Serie 58000 die beste Wahl

9 Fitting Serien, die unter optimalen hygienischen Bedingungen im Werk Bione (BS) - Italien hergestellt werden und
die ber die infernationale NSFZertifizierung und M.0.C.A. reg EU 1935,/2004 verfiigen.




Wir bieten lhnen ein umfangreiches Angebot aus der Welt der Greiftechnik.

Unsere Produkte finden in der Automation, bei der Verpackungsherstellung, in der Pharmaindustrie,

in der Lebensmittelindustrie, beim Automobilbau, in metall- und auch kunststoffverarbeitenden

Branchen Anwendung. Uber Greifarme, Greifzangen, Kurzhubzylinder, Parallelgreifer bis hin zu

Saugern und Forderbindern runden wir unser Angebot mit niitzlichen Werkzeugen ab - und alles ohne Zwischenhdndler!
Ebenso montiert unser Team fiir Sie individuell zusammengestellte Losungen fiir lhre Automatisierung.

Gerne beraten wir Sie!

lhr Jochen Schmid

Greif-Technik-Schmid GmbH
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Valves and NAMUR and Mechanical and

Solenoid valves ISO valves manual valves
Multipole connection Direct acting ATEX valves High-flow

and manifolds 3/2 valves 3/2 valves
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ROBOTICS

Ein Greifer- viele Moglichkeiten.

Soft Robotics ist unter anderem fiir Lebensmittel und Lebensmittel-Verpackungen ausgelegt,
zum Beispiel Backwaren wie ganze Brote, Brotchen, Croissants, aber auch Fleisch -

ob gefroren oder nicht gefroren. Soft Rohotics Greifer sind vielseitig einsetzbar und mit
unseren GRIP-Produkten kompatibel.

www.softroboticsinc.com/food-heverage

Gerne beraten wir Sie!

Ihr Jochen Schmid
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Unsere Standard-Sauger-Materialien fir alle Branchen - ganz nach [hrem Bedarf.

Guedon Softplast ~ Guedon AF Nomathane Hochleistungs- Silikon
Elastomer (HE)

Farbe Grau Gelb Lila Weinrot (vormals blav) ~ Transparent Schwarz Griin/Gelb
Temperaturbereich  his +80°C bis +150°C 0°C bis +180°C 0°C bis +150°C -30°C bis +200°C 0°C his +80°C +10°C bis +80°C
Temperaturbestindig . — ok - ok ok

Biegsamkeit sk — . . . ——
Abdruckfrei — — - . .

Auswahl Bauformen okt koo pa— -

AUSW(]hI Grﬁﬂen Fokokk FokooK Hookkk Horokokok

x = befriedigend s+ = qut sxex = sehr qut +exxx = exzellent
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The universal grip

Greifen - Klemmen - Spannen

Fordern Sie uns heraus!
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